ТЕСТОВЫЕ ВОПРОСЫ

по дисциплине «Управление, сертификация и инноватика»,

раздел «Теория автоматического управления»
1. Что такое динамическая система и объект управления? Какие есть режимы работы объектов управления?
2. Что какое регулятор?  Как он работает?

3. Определение кривой разгона и переходной характеристики, как их получить из эксперимента?

4. Экспериментальное определение точки комплексной частотной характеристики.

5. Какой математический аппарат используется для описания динамических систем?

6. Определение передаточной функции, как ее получить аналитически?
7. Что такое комплексная частотная характеристика, как ее построить по аналитическим данным?

8. Какие уравнения математической физики используются для описания динамических систем в теплоэнергетике? Дать им характеристику.
9. Что такое линеаризация дифференциальных уравнений и для чего она проводится при математическом описании объектов управления?

10. Что такое элементарное динамическое звено. Зачем оно введено в теории автоматического управления?

11. Динамические характеристики апериодического звена. Пример апериодического звена в теплоэнергетике.

12. Динамические характеристики интегрирующего звена. Пример интегрирующего звена в теплоэнергетике. 

13. Как по переходным характеристикам элементарных звеньев найти их параметры?

14.  Правила преобразования передаточных функций и КЧХ при параллельном и  последовательном соединениях звеньев.
15. Правило преобразования передаточных функций и КЧХ при соединениях с обратной связью.

16. Какими способами можно аналитически рассчитать и построить переходную характеристику для различных соединений звеньев?

17. Типовые законы регулирования. Показать сравнительную характеристику переходных процессов в системах регулирования с оптимально настроенными регуляторами, реализующими типовые законы регулирования.
18.  Понятие устойчивости динамических систем. Показать связь корней характеристического уравнения динамической системы с ее устойчивостью.
19. Что такое запас устойчивости? Для чего он вводится?

20. Частотный критерий устойчивости Найквиста. Как он используется в практических расчетах систем регулирования?

21. Что такое качество работы системы автоматического регулирования? Какие есть объективные показатели качества?
22. В чем состоит цель оптимизации системы регулирования?

23. Что такое регулирующий орган и исполнительный механизм в системе автоматического регулирования в теплоэнергетике?

24. Что такое широтно-импульсный модулятор, и для чего но используется в системах автоматического регулирования.
25. Что такое позиционный регулятор и как он работает?

26. Что такое логическое управление, логическая функция и логический элемент?

27. Основные понятия инноватики и инновационного процесса.

28. Что является нормативной базой проектирования систем автоматизации технологическими производствами?

29. Содержание текстовой части проектной документации на системы автоматизации.

30. Содержание графической части проектной документации на системы автоматизации.

31. Как с использованием ГОСТ 21.404-85 прочитать функциональную схему автоматизации? 

Примечание для студентов и экзаментаторов. 

Экзаментатор имеет право аттестовать студента «неудовлетворительно»  при отсутствии ответа на один из вышеперечисленныех вопросов.
